Sumotex™
Sumcab Motion Textile

ElL pequeiio cambio S UmCO.b

que lo cambia todo



s u m otexTM El sistema SUMOTEX ofrece una solucién fumCQb

de paquete de energia definitiva altamente
resistente para el correcto guiado de tubos
y cables a lo largo de los ejes del robot.

Paquete de enerqia

ROBOTICS
\
textil. Concebido La tecnologia se basa en una patente \
de Mercedes-Benz AG y su desarrollo y
Pdrd und mayor comercializacion se realiza por parte de
Sumcab Robotics en exclusividad. \

Disefo y
componentes

durabilidad

El nucleo
de SUMOTEX Paquete energético

El elemento central de la tecnologia SUMOTEX
es una manguera textil con cdmaras de
presion en su interior. Los componentes del
paquete energético estan posicionados dentro
de esta manguera, la cual los rodea de forma
uniforme y los protege.

Una vez presurizada, la manguera se adapta
constantemente al movimiento del robot.
Gracias a su efecto de recuperacion intrinseco Manguera de base
producido por el aire comprimido, el sistema
no requiere de ningln soporte mecénico Cémaras de presion
adicional (por retraccion de muelle o similar)

para adaptar la longitud a los movimientos del

brazo del robot.

Proteccion textil
de alta tecnologia

Los materiales textiles empleados se caracterizan por
sus excelentes propiedades mecanicas. Resistencia a
la traccion, 6ptimo comportamiento en deslizamiento,
resistencia a la abrasion y al desgaste. Una alternativa
mucho mas resistente, y por lo tanto mas fiable y
duradera que los tubos corrugados convencionales.
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Cubierta exterior

Libre de haldgenos y cadmio - . -
@ conforme a DIN 53474 @ Elevada flexibilidad @ Resistente a la traccion

Pl’inCIpiO operativo SUMOTEX, es una solucion totalmente La innovadora confeccidon de sus Reistente a las salpicaduras ) .
innovadora basada en un conjunto de cdmaras diferentes capas internas permite G) de soldadura Resistente al calor Bajo peso
de presion, asistidas por su propio sistema trabajar con la presién de aire adecuada
neumatico. De esta forma, se consigue el aportando la rigidez necesaria para
efecto de retraccion a la vez que protege todos f.aC|'l|tar el retroceso dela manguera sin TR _ _ g Resistente a las sustancias
los cables y tubos que alberga su interior. limitar la flexibilidad de la misma para lmwd ) Mayor resistencia a la abrasion quimicas

su movimiento continuado, actuando asi,
como un musculo en el brazo roboético.
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Principio operativo y
caracteristicas especificas

Una planificacion
flexible del recorrido

Sumotex mantiene la alineacion
recta después de que el robot se
incline. Como resultado de ello, no
se producen bucles en los ejes de la
mufeca (A5/A6). El riesgo de golpes
y abrasion se reduce al minimoy la
planificacion del recorrido se puede
adaptar de forma éptima al proceso.

Bajo
peso

Con SUMOTEX no se necesita ningun
sistema de retraccion mecanico ni
elementos de montaje. Ademas,
también se vuelven innecesarias las
protecciones, los anillos protectores
para el roce y los anillos de sujecion.
Gracias a ello, el paquete de energia
pesa significativamente menos que
las soluciones convencionales, lo
cual se traduce en ventajas en la
dindmica del robot y la necesidad de
mantenimiento.

Abrasion
minima

Elinnovador concepto de SUMOTEX
reduce de forma significativa el
contacto del paquete energético,
evitando la abrasion de la pintura'y
de las piezas metalicas. Ademas, los
materiales usados en la manguera
son altamente resistentes a la
abrasion, por lo que se reduce

aun mas la contaminacion en el
proceso. Esto es importante cuando
se utiliza en espacios limpios
(conforme al reglamento VDA19 de la
Asociacion Alemana de la Industria
Automovilistica).
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Sin una unidad
de retraccion mecanica

SUMOTEX no requiere de un sistema
de retraccién mecanica, lo que
permite opciones de optimizacion
para el programa del robot que son
especialmente rapidas, simplesy
variables. Ademas, esta operativa
minimiza las incidencias, y, por tanto,
los costes de mantenimiento son
particularmente mas bajos.

Presurizado
sencillo

L sistema SUMOTEX se llena de aire
una sola vez y luego mantiene la
presion de forma permanente gracias
a la estanqueidad que le proporciona
la solucion textil de alta tecnologia
que le garantiza la rigidez dptima
para su funcionamiento.

Contorno de
interferencia minimo

EL SUMOTEX lleno de aire sigue

el movimiento del brazo del robot

sin producir radios de curvatura
inadecuados o bucles innecesarios.
Por lo tanto, SUMOTEX minimiza el
contorno de interferencia y permite el
funcionamiento incluso en espacios
limitados.

Material duradero
de alta tecnologia

La cubierta exterior de SUMOTEX
estd hecha de materiales resistentes
al calory las sustancias quimicas.
Esto la hace adecuada para entornos
de produccion de gran dificultad
siendo, ademas, resistentes a las
salpicaduras de soldaduras entre
otros elementos agresivos.

El innovador sistema

de paquetes energéticos para

&

Planificacion de recorridos
con alto nivel de exigencia

Debido al efecto de recuperacion
intrinseco de la tecnologia SUMOTEX,
no es necesaria ninguna longitud
adicional del paquete energético
como compensacion por los
movimientos del brazo del robot.
Esto implica que no es necesario
prever bucles durante la planificacion
del proceso de modo que el usuario
puede aplicar de forma real las
secuencias de movimiento obtenidas
en simulaciones realizadas offline.

Funcionamiento
energéticamente eficiente

Gracias a su diseno ligero con
material textil de alta tecnologia y al
reducido nimero de componentes
de guiado, SUMOTEX anade
significativamente menos peso al
brazo del robot. Una reduccién del
peso permite una mayor dindamica o
un ahorro en gastos energéticos.

Sistema
compacto

Debido al estrecho guiado del paquete
energético, un brazo de robot que
cuente con SUMOTEX tiene un
contorno de interferencia menor,
ocupando muchos menos espacio
que otros sistemas comparables.
Esto permite secuencias de
movimiento complejas que se pueden
implementar incluso en espacios
limitados y a la vez que se pueda
acceder a sus componentes mas
facilmente para su mantenimiento.

Procesos
limpios

Puesto que SUMOTEX se adapta
individualmente al movimiento del
brazo del robot, se evitan impactos
provocados por el paquete energético
y se reduce el roce sobre el brazo.
Esto da como resultado una abrasion
considerablemente menor durante
el funcionamiento y que el sistema
sea muy adecuado para su uso

en ubicaciones limpias o en otros
procesos donde la limpieza sea un
factor critico, como, por ejemplo, en
los procesos de revestimiento.
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Mayor disponibilidad
del sistema

Un nimero menor de componentes
para el guiado del paquete energético,
asi como la no necesidad de anillos
protectores adicionales donuts se
traduce en menos componentesy
menos desgaste en el robot. Todo

ello conlleva una frecuencia de
mantenimiento considerablemente
reducida, asi como menos trabajos de
mantenimiento en el robot.

Facil instalacion
y optimizacion

Debido a su diseno ligero, el
sistema de paquete energético de
SUMOTEX se puede desmontary
mantener de forma sencilla. Esto
es especialmente importante si el
acceso al brazo del robot es dificil,
sipor ejemplo, por causa de la
situacion de montaje.

Ademas, si es necesario realizar una
sustitucion de piezas, no se requiere
optimizar nuevamente el sistema,

lo cual contribuye a un ahorro
importante de tiempo.
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Caso prdactico de uso -
Medicién en linea

En la industria automotriz, los
robots se usan en muchas areas,
y la rentabilidad sigue siendo
crucial en la automatizacion de
procesos. Dado que los gastos
de operacion y mantenimiento
son un factor importante en la
estructura de costes, siempre es
conveniente al maximo.
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Situacion y desafio

En la produccion de vehiculos, las cdmaras de vision artificial son
una herramienta imprescindible para el control de la calidad en la
linea productiva, puesto que permiten analizar todas las unidades
ensambladas que conforman un automavil completo, como ahora
inspeccionar con precision las superficies de los componentes o
identificary clasificar los productos defectuosos automaticamente.
Dado que los puntos de medicion y el tiempo de produccion no
deben aumentar demasiado a causa de la inspeccion, el robot
realiza muchos movimientos rapidos sobre el eje 6 “muneca” del
robot durante la medicién en linea. Esta dindmica puede ocasionar
deformaciones y giros en el paquete energético, contribuyendo a
un desgaste prematuro de los elementos que lo constituyen y que
alberga en su interior.

Reto para superar/desafio

Por lo general, los sistemas dresspack con tubos corrugados

y retraccion mecanica son utilizados en sistemas de vision
artificial. Sin embargo, en las aplicaciones mas exigentes, no
siempre acompanan debidamente los movimientos del robot

o permiten el radio de curvatura necesario.En consecuencia,

los cables o el propio dresspack se danan regularmente
ocasionando paradas no programadas o necesitando de un
mantenimiento frecuente. Esto conduce a tiempos de inactividad
mas largos, altos costes y piezas de repuesto, y, en general, a
una menor rentabilidad en linea.

Solucion

Durante un proyecto de prueba, se integré en un robot de
medicion en linea el sistema SUMOTEX. Con la instalacion

del nuevo paquete energético, gracias al sistema de aire
comprimido que recorre su interior ademas de su cubierta
textil, el cable que comunica la cdmara de vision esta
permanentemente protegido como si de un “airbag” se tratara.
Ya no se producen torceduras ni giros en los cables de conexion.
El sistema ahora funciona sin desgaste significativo y ha estado
en uso sin problemas de funcionamiento.
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Simplicidad
en la performance

El soporte eje 6 “raqueta” Brida oscilante

El soporte de perno se usa para montar el sistema Debido al efecto de recuperacidon intrinseco de SUMOTEX,
SUMOTEX en el eje de la mano robética. Este soporte no se necesitan elementos de retracciéon mecanica

de articulacion esférica asegura no solo que el sistema adicionales. Por lo tanto, solo se requiere de una brida
SUMOTEX se mantenga a una cierta distancia, sino que oscilante de rotacion libre. De tal forma que se ahorra
también permanezca movible. peso en comparacion con los sistemas convencionales.

Elementos
guia ajustables

Los elementos ajustables de
sujecion y de guiado permiten una
secuencia de movimiento optimay
fiable durante el proceso de acuerdo
con las trayectorias de movimientos
programas en el robot.
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